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Anwendungsbeispiel — MPS Transfer Factory ®

+ unterschiedliche Bereiche der Fertigung:
— Montagelinie: Intelligentes Raster, Zellen auf Radern,
modulares Steuerungskonzept, kameragestitzte Montage
— Logistik /Qualitatssicherung
« Werkstiicke und Steuerungen mit RFID Technologie
— Produkt Ubernimmt bei der Montage die Prozesssteuerung

uberprufen,

WE 5T
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Anwendungsbeispiel — MPS Transfer Factory ®

« RFID Technologie: kontaktlose Datenibertragung

* verknupft mit MES Fertigungs-Management-System

Fertigungsprozesse zeitnah planen, steuern, Prozesstransparenz gewabhrleisten, Material- und
Informationsfluss innerhalb der Lieferkette aktuell abbilden, Ressourceniiberwachung,
Qualitatskontrolle, Optimierung

Auftrage Ressourcen Material
) Be_arbeitungszReitpunkte ... verwalten und zeitnah fiir Verwaltung der Bestande sowie
estimmen, zu Ressourcen Auftragsabwicklung ordnen Bestimmung der Material-
zuordnen, Produktionsprozess verwendung und -bereitstellung

planen und durchfiihren
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Anwendungsbeispiel — MPS Transfer Factory ®

<

Produkt

Montage Transport Zufuhren/Fugen
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Anwendungsbeispiel — MPS Transfer Factory ®

Assistenzsystem:
Roboter - Kamera

» Kameraspezifikation
— SBOC-Q-R3C-WB
(Compact Vision
Systems)
— Auflésung 752 x 480,
Bildrate 60 fps, Ubertragungsrate 100 Mbps

+ Software: CheckKon / CheckOpti
— Steuerung der Kamera
— Erfassung der Bauteilgeometrie (und -lage)
— Rickmeldung an Robotersteuerung (inkl.
Koordinatenubertragung)
* Integration der Kamerainformationen in Montageablauf
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Anwendungsbeispiel — MPS Transfer Factory ®

Flgeflache @

Linse
+
Fassung

/B

Dosiergerat * i
oozl -

Kleben optischer Komponenten

» Dosiergerat Performus ® V (Nordson)

* 6-Achs Roboter RV-4FL (Mitsubishi)

» Adapter fur Greifer/Dosierspritze
(Rapid Prototyping (RP))

 Paletten fur Linsen und Fassungen
(adaptiv zu Warentragern, RP)
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Anwendungsbeispiel — MPS Transfer Factory ®

Gradientengreifer:
+ verschiedene Objekte /

— ein Greifer Vorbild:
» Gradientenverlauf ,FinGripper*
(Festo)

durch Struktur und
Materialanderung
+ Kunststoffteile mit Makro-
materialgradienten erzeugen
(z. B. mit Connex 350 von stratasys®)

Shore A 95

Typ: Verschiebung
Einheit: mm
4,285 Max

4,010
l l 3,654
3.285

Shore A60 21192

THURINCER =
ZENTRUM FUR <

2. ThiringerMaschinenbautag
16. Juni 2016 MASCHINENBAU

www.eah-jena.de




FESTO

A

AVA
AVAVA Ernst-Abbe-Hochschule Jena

University of Applied Sciences

Anwendungsbeispiel — MPS Transfer Factory ®

Fertigungs-Management-System — Software MES 4
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Anwendungsbeispiel — MPS Transfer Factory ®
Weitere Moglichkeiten:
* Roboterprogrammierung (CIROS®-Robotics)
+ SPS-Programmierung (Step 7 mit AWL, FUP, KOP)
« Erstellung von MPS-3D-Simulationen (CIROS®-Studio)
* Bedien-/Beobachtungssystem (WinCC)
Ausblick:

* Anlagenerweiterung (weitere Module)

* Robotino® (Mobiles Robotersystem)

* Vernetzung mit Laboren anderer Hochschulen/Universitaten
(Forschergruppe Prof. Bergmann TUI)

« Transferprojekt Kompetenzzentrum Mittelstand 4.0
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Vielen Dank fur Ihre Aufmerksamkeit!

Dr. Kerstin Hecht, Patrick Ongom-Along, Prof. Dr. Jens Bliedtner (EAH Jena),

Michael Sowisdrat (Festo Didactic SE)

THURINCER
ZENTRUM FUR

16. Juni 2016 MASCHINENBAU

2. ThiringerMaschinenbautag

www.eah-jena.de




